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Simbolo Descrizione
SC Identificazione circuiti di alimentazione - SEZIONE PRIVILEGIATA

(circuito)

& QIR 2/A-M)\ /[QTR 2/D-M)
2 (QTR 2/C-M\PO
8 A _c2 J\[_c2 ) CAV Identificazione circuiti di alimentazione - SEZIONE CONTINUITA ASSOLUTA
F+F (circuito)
(QR2/BM) || (QIR2/EM) & |
“ecs GRACH s | bz P9 020
7 _c7 ) _ C4 ST QrR2/CM) || (QR2FM) | cAV
i BOP1-P Cc22 Cc-22 A (QBOPI1-P ) (QTR 2/G-M)
y A@ VAV \ J\ L )| s c4
VP9 QTR18 QIR 2/G-M P9 ) T
24v QTR 2-C/C-M C-22 @wo

QBOP1-P TRAVE(QIR 2/G-M) TRAVE(QIR 2/G-M) TRAVE(QIR 2/G-M)
R
j P-92 F+AN+T FﬁT FJF%:H
QTR 2/C-M QTR 2/C-M QBOP1-P ; D

Apparecchiature alimentate da circuiti PRIVILEGIATA

B

Apparecchiature alimentate da circuiti CONTINUITA ASSOLUTA

S

Quadro elettrico simbolo generico
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Armadio concentratore fonia-dati
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QIR 2/C-M P-92 | Fr—T—T—ar—T>T—T-1 Postazione lavoro composta da n°2 prese bipasso 2x10/16A e n°3 prese 2x10/16A unel
ﬂ!r C-18 BA RACK RACK AV HB | @ i @I ﬁl IHB QAMB-P
W W | ~ LY _ 4+ _Y_ a4 _XY_ 4 -
PO -- o b Ei ‘ ™ ™ RMW , QBOP1-P CB Postazione lavoro composta da n°4 prese 2x10/16A unel singolarmente protette da n°4 fusibili 16A
r=y Te 24V K CAV STF A >
< FHF < vl | QBOPI-P \ A ’ P94
;__I_1| BOP1-P :— Iil 1 RACK 4NP1-A QBOPI-C | [ P96 24V D = FJ:% 230v g Postazione lavoro composta da n°2 prese bipasso 2x10/16A e n°3 prese 2x10/16A unel
< 2 P- FooA : HA | IN SCATOLE DA ESTERNO IP55
. &E(m S P19 5 1N ] cu H
QBOP1-P T QBOPIP o L_a :{3‘: QBOP1-P % CAv [ QBOPI-P QLAB-P/C [ Presa modulare UNEL
\_ P19 | P QBOP1-P N 3 QBOPI-P) [L 1 OO L P96 _
P96 sav QBPO]P;-P £ {D' = = /—féE@ Presa inferbloccata tipo IEC-309 2P+T 16A 230V
- {(QBOPI-P) N o ORTA(QLAB-P/C
QBOP1-P )| < | (I) H N - %E(@ Presa interbloccata tipo IEC-309 3P+T 16A 400V
| T = QBOPI-P ﬁECf 0 FANAT 2
P-19 I I % © hs @) C-Q-V QBOPIP A Punto di alimentazione trifase 400V
= ! 24V SFANAT LP = punto d'alimentazione lavapadelle completo di cavo e sezionatore
PO —— QBOPI-P < QBOPLP ) AL \_P16 PLL 8
'FiAF m m I I§ - A Punto di alimentazione monofase 230V
QR 2/D-M VAV AV:’ ’: e T CB = cappa biologica
QIR 2/D-M -C']8 i%/ 9 4y :{31 -QBPO]P(J_P HF: @I : : TEIFI TEIFI TEIFI :HA Egz%i?%h:no;fcooriggfo sale operatorie
O A QBOPI1-P é L= QBOP1-P QBOP1-P PS = pompa di so!leygmento
(QTR Q/D_M\ e > po N STF i STF r==a P16 - SC = lampada scialitica
(o) 3 N A | \rQeorIP Ul = unitas inferne VRV
2D QBOPI1-P C-4 A 20 () EAGT T FooA CA = controll -
HO BE RO~ =3 | , controllo accessi
T m QTR 2/D-M Og »—-KD-I STF = serranda tagliafuoco
. VNl SHBY/SHB | N FC = fancoll
Z LC_,A_\\-/‘ BS = branch selector
6A  16A 16A TRAVE=Apparecchiature su parete attrezzata
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QBOPI-P 2 o " =
QBOPI-P ) 0D : = DO Punto di alimentazione 230V da quadro ITM
P-21

NE = alimentazione negativoscopio

C-10 QBOP1-P CAV QROP1-P PO = alimentazione porta motorizzata sale operatorie
(QTR 2/D-M) . P93 ) NS - SC = alimentazione lampada scialitica
ARy STE —STE 2%/ T 2 sor1-c OP1 QBOPI1-P B [ QBOP1-P MO = Predisposizione alimentazione Monitor
C-11 S < QBOPI-P QBOPI- - L P85 ) Punio di alimentazione 24V A
I T QBOP1-P QBOP1-P P21 /5 unfo di aimenfazione C
QIR 2/D-M S = SN - Eﬁ FEN+ & CAV = regolatore CAV
m 2 QBOP1-P :- -: ] 2] P_Q]Tlﬁl ' c.cH) H? J \2/$v - regollgfoge VA\i:l d dical
- a A = centralina Secondo stadio gas medicali
QTR 2/D-M :{31 - CBOP1F M Y HA ! A T6A VVF = centralina VVF gas medicali o
C-13 HA L__4 Ul AVF = ripetizione allarmi centralina VVF gas medicali
-Si QTR 2/D-M i JALSE QBOP1-P ?2_::' Tllﬁ HA FﬁT BA = centralina Blocco area gas medicali
F+F QBOP1-P F+N+T P-93 F+N+T

(QTR 2/DM) et P93

QBOP1-P QBOPI-P Punto di allaccioa trave testaletto orizzontale con n°4 prese 2x10/16A unel singolarmente protette
da n°4 interruttori magnetotermici 16A 1,5kA-

—— STF | STF
@' HA FiﬁiT F@T Z‘(“Edm h
_— e _ I
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-C-1 6 CAV -
2—%-/ QBOP1-P m Alimentazione pensile realizzata mediante cavo multipolare terminante in morsettiera in scatola da
QTR 2/D-M incasso a parete o soffitto. Predisposizione per installazione di:
C-17 CAV - n°9 prese RJ45 per impianto trasmissione dati. Installazione in scatole da incasso 3 moduli.
A - N°3 alimentazioni sotto sorgente di continuitd (n.°2 linee per alim. prese forza motrice,
24V n.°1 alimentazione scialitica se presente)
QBOPI CA QBOPI1-P AVF - N°1 alimentazione motorizzazione pensile
-QBOP1-P STF AVF
QTR 2/D-M E A A A - N°1 spinotto di terra
- St
QTR 2/D-M QTR 2/D-M W — F+N+T o
I\_/\do C-25 O Sl\ﬁl QBPO(?P; CAV {QBOPIC @) Pannello ripetitore confrollo diisolamento
ol el > g NN c3
"7 g = & A 2 I peeerey - .
- i i Scatola portafrutto a 3 postiin pvc da incasso IP55
050 LP [ QBOPI-P RACK 4NP1 acsd
g MO ol e

7 QT
il

BA/ QBOP1-P Seof | | Scatola portafrutto a 3 postiin pvc daincasso IP40
QIR 2/E-M FF QIR 2/E-M S P92 ) X
C-5 -QTR 2/E-M -C-6 -QBOP]-P

E::]HB Scatola portafrutto a 3 postiin pvc da esterno IP40
C-19

P-15 CAV CAV

‘_<,E<< QBOPI-P 7N HA 2 7
S U

a2y HAE o " QBOPIP )
((QBOPIP )

Scatola portafrutto a 3 postiin pvc da esterno IP55

i iiHB[ Scatola portafrutto in pvc 4 moduli da incasso IP55

Pooma™! e
i

- {(eeori)
1S R

QLME-P i iHB| Scatola portafrutto in pve 4 moduli da incasso 1P40

He| Scatola portafrutto in pvc 4 moduli da esterno IP40

. . . |m8 Scatola portafrutto in pvc 4 moduli da esterno IP55

r=——1

FINTD =
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QTR 2/E-M HAT T B —— =
:' -: [_:_:_:_I_:_} Scatola portafrutto in pvc 6 moduli da incasso IP40
- <
QR 2/EM QR2/EM 1o - _ _
L——-a T E:::] Scatola portafrutto in pvc 6 moduli da esterno IP40

Scatola portafrutto in pvc 6 moduli da esterno IP55

%/// Identificazione zona 2 locali bagno (60 cm dal piatto doccia)
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R D QCIN-P
C7 = LEGENDA ALTEZZE DI INSTALLAZIONE
(QBOP1-P
P-95 Simbolo Descrizione
T @@ c A" HA ALTEZZA DI INSTALLAZIONE DAL PIANO DI CALPESTIO 0,30:0,45 m
24V
HB ALTEZZA DI INSTALLAZIONE DAL PIANO DI CALPESTIO 0,9+1,2 m
-E Fﬁ -E-E —1— I HC ALTEZZA DI INSTALLAZIONE DAL PIANO DI CALPESTIO 1,4 m
< “F TE] VTR e COLLEGAMENTO
== - 24V it CASSETTA PRESSOSTATI HD ALTEZZA DI INSTALLAZIONE DAL PIANO DI CALPESTIO 1,5 m
:_ _i S I:I :{D': [ QBOP1-P ) [ QBOP1-P )

QBOP1-P L—d P-95 - _
(QBOPI-P ) :{ T QBOPIP Sorr \ ) L P12 ) QBOPIP ) o5 QBOPIP QBOPIP HE ALTEZZA DI INSTALLAZIONE DAL PIANO DI CALPESTIO 2,1 m
m I - A P-12 -
[ P-19 P92 sy E P12 P-12

|
__ P-19
L_—4 HF ALTEZZA DI INSTALLAZIONE DAL PIANO DI CALPESTIO 2,3 m
r—T-—T—n = A\
LY HA ‘
L

B VAV poPIP = HM ALTEZZA DI INSTALLAZIONE DAL PIANO DI CALPESTIO 2,5 m
_é_ B r —7'%7 =
oav (P95 ) LT HA

. AT CAV HG APPARECCHIATURA INSTALLATA A SOFFITTO (AL DI SOTTO DEL CONTROSOFFITTO)
QBOP1-P QBOPI-P .5
"0 "0 QBOPI P
A A | | P-14 HH APPARECCHIATURA INSTALLATA ALLINTERNO DEL CONTROSOFFITTO
r e — - 4(GBOPI-P CAV
> [ TR 2/F-M PlaliF2ed TR 2/F-M P-14 N
- @ E <:{D1 24V TL APPARECCHIATURA INSTALLATA SU TRAVE TESTALETTO
QIR 2/F-M QIR 2/F-M C-18 HC , TL__,

= G4 QIR 2/F-M I
_ C4 ) O
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A |
QTR 2/F-M &=| 7av P14 COLLEGAMENTO
c10 CECIEARNEG: QeoPL? 4 = CASSETTA VALVOLE
T

P10 Gaor 7\ VAV P e DI INTERCETTAZIONE POLICLINICO DI SANT’'ORSOLA
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QTRQ/F'M m QTRQ/F‘M — L _1_ 1 [ g __L__aHA | |
-C-9 -C—12 QBOP1-P -BOP]—P — |CAV, _
QR 2/ QR 2N B | T | PROGETTO P/45/2017
C-14 { LAVORI DI RIORDINO E RIQUALIFICAZIONE DELLE STRUTTURE DELL'AREA PEDIATRICA
QIR 2/F-M QR 27FM 0 VAV ("QROPI-P — QBOPIP NELL'AMBITO DEL POLO MATERNO INFANTILE (PADIGLIONI 4, 10, 13 e 16), COMPRENSIVO
Sﬁ £ 1% j ST e W ‘ ‘ -—P_84 DELL'AMPLIAMENTO DEL PADIGLIONE 4 E DELLA DEMOLIZIONE DEL PADIGLIONE 21 DEL
QTR 2/F-M &5k FINGT FENFT FAN+T FEN+T FﬁT 24V -P—92 E POLICLINICO-PRIMO STRALCIO FUNZIONALE (INTERVENTI P.2, PB4, 39) E SECONDO
g 5:< QBOPI1-P [ QBOPI-P | [ QBOPI-P | QBOPI-C PN+ STRALCIO FUNZIONALE (INTERVENTO APb16).
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